1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI Aprobat,
DECAN FIM,

Prof.univ.dr.ing Gillich Gilbert-Rainer

1.1. Institutia de invatdmant superior

Universitatea ,,Babes-Bolyai” din Cluj

1.2. Facultatea

Facultatea de Inginerie

1.3. Departamentul

Departamentul de Stiinte Ingineresti

1.4. Domeniul de studii

Inginerie electrica

1.5. Ciclul de studii

Licenta

1.6. Programul de studii

Electromecanica

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Mecanisme si organe de masini

2.2. Titularul activitatilor de curs

S.l.dr.ing. Vela Daniel Gheorghe

2.3.1. Titularul activitatilor de seminar

S.l.dr.ing. Vela Daniel Gheorghe

2.3.2. Titularul activitatilor de laborator

S.Ldr.ing. Vela Daniel Gheorghe

2.3.3. Titularul activitatilor de proiect

2.4. Anul de studiu_| | | 2.5. Semestrul | 2 | 2.6. Tipul de evaluare | E | 2.7. Regimul disciplinei | S/Obl.
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1. Numar de ore pe saptamana 5 din care: 3.2.curs | 3 3.3. seminar/laborator 2
3.4. Total ore din planul de invatamant | 70 din care: 3.5.curs | 42 3.6. seminar/laborator 28
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 28
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 22
Pregitire seminarii / laboratoare 28
Tutoriat -
Examinari 2
Alte activitati -
3.7. Total ore de studiu individual | 80

3.8. Total ore pe semestru 150

3.9. Numarul de credite 6

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum e cunostinte minime de geometrie descriptiva si desen tehnic, mecanica si rezistenta materialelor

4.2. de competente o utilizarea adecvata a fundamentelor teoretice ale stiintelor ingineresti

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfagurare a cursului

o online: participarea la prelegere

5.2. de desfasurare a seminarului

e online: pregitirea si participarea la discutii

5.3. de desfasurare a laboratorului

e on-site: participarea, pregatirea i cunoasterea lucririi de laborator

6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionale

o Utilizarea adecvata a fundamentelor teoretice ale stiintelor ingineresti aplicate

e Efectuarea de calcule, demonstratii si aplicatii, pentru rezolvarea de sarcini Specifice ingineriei mecanice si electrice
pe baza cunostintelor din stiintele fundamentale.

e Modelarea si simularea elementelor electromecanice din inginerie industriala

cadrul echipei.

propria dezvoltare.

Competente
transversale

o Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa si aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in

o Identificarea oportunitatilor de formare continua si valorificarea eficienta a resurselor si tehnicilor de Tnvatare pentru

7. Obiectivele disciplinei (reiegind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei

e Formarea competentelor profesionale prin cunoasterea si intelegerea conceptelor,
teoriilor si metodelor de baza din domeniului elementelor de inginerie mecanica

7.2. Obiectivele specifice

o Utilizarea cunostintelor de baza pentru explicarea si interpretarea unor variate tipuri
de concepte, situatii, procese, proiecte etc. asociate domeniului elementelor de

inginerie mecanica

e Aplicarea unor principii i metode de baza pentru rezolvarea de probleme bine

definite, tipice domeniului ingineriei mecanice




e Formarea abilitatilor si deprinderilor practice in urma rezolvarii anumitor probleme
tehnice legate de conceperea si cercetarea elementelor de inginerie mecanica

8. Continuturi

8.1. Curs Metode de predare Observatii
1. Introducere. Probleme principale ale cursului de MOM. Notiuni si 3 ore
definitii fundamentale. Structura mecanismelor. Elemente cinematice.
2. Cuple cinematice. Policuple cinematice. 3ore
3. Lanturi cinematice. Grad de libertate al unui lant cinematic. 3 ore
4. Mecanism. Gradul de mobilitate al unui mecanism.. Grupe cinematice. 3ore
5. Analiza cinematica a mecanismelor. Relatii intre parametrii cinematici ai
punctelor de pe acelasi element. Relatii intre parametrii cinematici ai 3ore
punctelor suprapuse, ce apartin la elemente diferite.
6. Cinematica mecanismelor pentru transmiterea miscarii de rotatie.
Cinematica transmisiilor cu roti dintate cilindrice ordinare. Transmiterea Online 3ore
miscarii de rotatie intermitenta. Prelegere
7. Cinetostatica mecanismelor. Forte. Cinetostatica grupei cinematice de Explicatie 3
. . . o . ore
clasa a ll-a. Cinetostatica elementului conducator. Conversatie
8. Mecanisme cu came. Notiuni generale. Legi de miscare. 3 ore
Analiza cinematica a mecanismelor cu came.
9. Asamblari nedemontabile. Notiuni generale. Asamblari prin nituire.
e . . 5 3ore
Calculul imbinarilor nituite de rezistenta.
10. Asamblari prin sudare. Notiuni generale. Calculul sudurilor cap la cap 3 ore
11. Asamblari prin lipire. Notiuni generale. Calculul asamblarilor prin lipire 3ore
12. Asamblari demontabile. Asamblari filetate. Filete. Clasificari. Geometria 3 ore
filetelor. Calculul de rezistenta al asamblarilor filetate.
13. Asamblari cu pene. Clasificari. Calculul asamblarilor cu pene. 3 ore
14. Asamblari prin caneluri. Clasificari. Calculul asambléarilor prin caneluri. 3ore
Bibliografie
1. lanici, S., lanici, D. — Elemente de inginerie mecanica, U. E. M. Resita, 2015.
2. lanici, S., lanici, D. — Ingineria sistemelor mecanice, Editura E. M. Resita, 2010.
3. lanici, S., lanici, D. — Testarea sistemelor mecanice, Editura E. M. Resita, 2010.
4. Gafitanu, N. s.a. — Organe de magini, Vol. I-1l, Editura Tehnica Bucuresti, 2003.
8.2.1. Seminar Metode de predare Observatii
1. Elemente, cuple cinematice, simbolizare. Scheme structurale si 2 ore
cinematice. Lanturi cinematice. Gradul de libertate si interpretarea sa.
2. Formarea mecanismelor plane articulate. Probleme de mobilitate ale 2 ore
mecanismelor plane articulate.
3. Probleme de cinematica grafo-analitica a mecanismelor plane articulate Online 2 ore
uzuale. Trasarea traiectoriilor punctelor. . .
= — - : Aplicatii problematizate
4. Stabilirea ecuatiilor vectoriale ale vitezelor. . 1 o .
. o si discutii interactive 2 ore
Trasarea poligonului vitezelor.
5. Stabilirea ecuatiilor vectoriale ale acceleratiilor. 2 ore
Trasarea poligonului acceleratiilor
6. Probleme de rezistenta a asamblarilor nedemontabile. 2 ore
7. Incheierea situatiei la seminar. Recuperari. 2 ore
Bibliografie
1. lanici, S., lanici, D. — Ingineria sistemelor mecanice, Editura E. M. Resita, 2010.
2. Anghel, St., Ianici, S. — Mecanisme plane articulate. Probleme aplicative, Editura E. M. Resita, 2001.
8.2.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Norme de protectia muncii specifice laboratorului de MOM. . .
. s . . . o Dezbatere interactiva /
Organizarea formatiilor de lucru. Comunicarea ciclului da lucrari de on-site 2 ore
laborator.
2. Reprezentarea mecanismelor plane articulate. . .
e . . . Experiment /on-site 2 ore
Identificarea elementelor si cuplelor cinematice.
3. Determinarea traiectoriei unui punct de pe elementele mecanism. plane. Experiment / on-site 2 ore
4. Determinarea vitezei si acceleratiei unui punct de pe elementele . .
- ; Experiment / on-site 2 ore
mecanismelor plane articulate
5. Desmodromia mecanismelor plane articulate. Determinarea gradului de . .
- - Experiment / on-site 2 ore
mobilitate al mecanismelor plane.
6. Analiza cinematica experimentald a mecanismelor cu came plane. Experiment / on-site 2ore
7. Recuperdri de laborator. Evaluarea activitatii de laborator. Experiment / on-site 2 ore




Bibliografie

1. lanici, S., lanici, D. — Ingineria sistemelor mecanice, Editura E. M. Resita, 2010.
2. lanici, S., lanici, D. — Testarea sistemelor mecanice, Editura E. M. Resita, 2010.
3. lanici, S., lanici, D — Indrumar lucrari de laborator Mecanisme si Organe de Magini, U.E.M. Resita, 2014.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

| e Au fost stabilite cu principalii angajatori in discutiile prealabile la fundamentarea programului de studii.

10. Evaluare
Tip activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 10.3. Pondere din nota finala
10.4. Curs Participarea la dezbateri Numar de interventii 10 %
o Nivelul cunostintelor acumulate | Examen (scris) /online 60 %
Implicare in activitati Numar de interventii 5%
10.5.1. Seminar Nivelul competentelor Verificare pe parcurs
a . 5%
dobandite (oral) /online
Implicare in activitati Numar de interventii 5%
Nivelul competentelor practice | Verificare pe parcurs
10.5.2. Laborator dobandite (oral) /on-site 15%

10.5.3. Proiect

10.6. Standard minim de performanta

e Promovarea activitatilor aplicative.
e Promovarea fiecarui subiect de la examen cu nota 5.

Data completarii

Semnatura titularului de curs

S1. dr. ing. Vela Daniel Gheorghe

Data avizarii In departament

Semnatura titularului de seminar / laborator

SI. dr. ing. Vela Daniel Gheorghe

Semnétura directorului de departament

S.1.dr. fiz. Hatiegan Cornel




